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	Telexistence株式会社
	CTO　佐野　元紀　氏
	【基調講演テーマ】
	『physical AIが拓く、ロボットの未来と産業の可能性』
	・人とロボットの新しい協働のために、AIとロボティクス技術の
	・近年、遠隔操作データを活用したロボット基盤モデルのAI開発に注力。



